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المشروع عبارة عن بناء و برمجة مجسم ألي يقوم بحمل الاجسام الصغيرة نسبيا من مكان الى مكان اخر حسب الحاجة, وتم تصميمه لمساعدة الاشخاص ذوي الاحتياجات الخاصة خاصة الذين لا يملكون القدرة على التحرك
حيث يتم التحكم به عن طريق تطبيق على الهاتف المحمول عن طريق الشبكة اللاسلكية 
و يتكون المجسم من جزئين اساسيين وهما, الجزء السفلي يقوم بتحريك الروبوت الى الامام و الخلف و اليمين و اليسار, اما الجزء العلوي وهو عبارة عن ذراع الكترونية تتحرك للاعلى و الاسفل حتى تتمكن من التقاط الاجسام و نقلها من مكان الى اخر.
و يوجد خاصية اخرى ف المشروع وهي البث المباشر والتي يتم عرض الفيديو ف التطبيق حتى يتمكن المستخدم من معرفة مكان الروبوت و تسهيل عملية التقاط الاجسام.
[bookmark: _GoBack] للتحكم في كافة اجزاء الروبوت. Arduino بالاضافة الى Raspberry Pi 3وحدة التحكم الرئيسية هي .
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