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Abstract for VR Robot Tank
	الهدف الأساسي من التكنولوجيا هذه الأيام هو جعل الحياة أسهل قدر الإمكان وإبقاء الأشخاص بعيدا عن الخطر، ولهذا أصبحت الروبوتات متطورة أكثر فأكثر مع الزمن. لذلك مشروع VR Robot Tank يهدف الى تحقيق هذا الهدف من خلال بناء آلي يتم التحكم به لا سلكيا.
	تم بناء هذا الآلي فوق إطار دبابة مزودة بمحركين يتم التحكم بهما عن طريق جهاز تحكم لاسلكي (يد العاب). وقد تم تثبيت كاميرتين من اجل الحصول على رؤية ثلاثية الابعاد، والتي بدورها تبث ما يراه الآلي الى تطبيق اندرويد عن طريق Raspberry Pi، وتم تشغيل هذا التطبيق على جهاز جوال تم وضعه امام عيني المستخدم عن طريق نظارة تدعم البعد الثالث في النظر، وبهذا أمكننا قراءة حركة الراس من خلال التطبيق ومستشعرات الجوال للتحكم باتجاه الكاميرات المثبتة على الآلي عن طريق محركان اثنان من نوع Servo.
	يمكن استخدام الآلي VR Robot Tank في العديد من المجالات، ابتداءا من استكشاف المناطق الخطرة الى أغراض التجسس وحتى تقديم الخدمة للزبائن في المطاعم والأماكن العامة. ويمكنه القيام بالكثير من الاعمال الخطرة بدلا من الانسان للمحافظة على حياته.
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