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· In your point of view what are the important aspects that should be covered in the project?
· Objective(s): In your view, please explain the main objectives of the project.
· Methodology:  Give a brief outline of the application development process.
· Had this project been done before? Are there any similar applications available today?
· 
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ملخّص المشروع:
يقدّم هذا المشروع تطوير Grass Blade، وهو روبوت مستقل لقصّ العشب صُمّم خصيصًا لصيانة ملاعب كرة القدم. يقوم الروبوت بأتمتة عملية القص، مما يقلّل من الحاجة إلى العمل اليدوي ويزيد من الكفاءة التشغيلية. يمكن للمستخدمين التحكم في الروبوت عن بُعد عبر تطبيق للهاتف المحمول، مما يوفّر سهولة في الاستخدام وراحة أكبر.
الميزات الرئيسية:
· إمكانية تعديل ارتفاع القص لتخصيص العناية بالعشب وفق الحاجة.
· اكتشاف العوائق وتجنّبها أثناء الحركة.
· مستشعرات أمان وصفارات تنبيه تعمل على إيقاف الشفرات في حال وجود أطفال أو حيوانات أليفة.
· التحكم عبر تطبيق الهاتف المحمول لتشغيل سلس ومريح.
المنهجية:
يتم تطوير العتاد (Hardware) والبرمجيات (Software) للروبوت بشكل متوازٍ، مع التركيز على تحقيق تنقّل فعّال ونظام تحكم سهل الاستخدام. سيتم اختبار النظام من حيث الموثوقية، والأداء، والسلامة، مع إجراء تحسينات متكرّرة استنادًا إلى التغذية الراجعة من الاختبارات.
الأعمال ذات الصلة:
على الرغم من وجود جزّازات عشب روبوتية في السوق، يتميّز هذا المشروع بتركيزه على صيانة المساحات الكبيرة مثل ملاعب كرة القدم، مع تقديم ميزات متقدّمة مثل التحكم الديناميكي في ارتفاع القص، واكتشاف العوائق، ومستشعرات الأمان — وهي خصائص نادرًا ما تتوافر في الحلول التجارية الحالية.



قائمة المكونات المقترحة:
1. لوحة Arduino Mega 2650
2. محرك خطوي Nema 23
3. مشغلات (Drivers) بقدرة 3.5 أمبير
4. بطارية 12 فولت – 9 أمبير
5. مستشعرات فوق صوتية (Ultrasonic Sensors)
6. عجلات
7. مفتاح تشغيل/إيقاف
8. مؤشر شحن البطارية
9. موصلات (Connectors)
10. وحدة بلوتوث HC-05
11. محرك تيار مستمر (DC Motor)
12. محرك سيرفو (Servo Motor)
13. وحدة GPS
14. صفّارة تنبيه (Buzzer)
15. مصابيح LED
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