العالم يعاني من العديد من الكوارث الطبيعية مثل الزلازل والبراكين والحرائق وغيرها، وتقف البشرية أمام اكتشاف تلك المخاطر فقط، وهناك العديد من الأمثلة، ونتائج محاولات الاستكشاف تشكل خطرًا على البشر. ومن هنا جاءت فكرة مشروعنا لمحاولة تقليل هذا الخطر الذي لا مفر منه على البشرية وإيجاد بديل آلي يقوم بمهمة استكشاف الخطر بطرق ذكية وتكنولوجية دون تعريض البشر لأي خطر، بالإضافة إلى جمع أكبر كم من المعلومات المفيدة التي يمكن أن تحمل التحذير في داخلها.

مشروعنا هو روبوت مراقبة يُستخدم لمراقبة واكتشاف مناطق معينة يتم إرسال الروبوت إليها، من خلال تصوير وعرض فيديو مباشر، وتتم التحكم في حركة الروبوت بواسطة وضعين:

• الوضع الأول: التحكم في حركته من خلال موقع ويب، حيث يمكنه الحركة إلى الأمام والخلف واليمين واليسار، بالإضافة إلى التحكم في سرعة الروبوت وكمية الإضاءة، وزاوية الكاميرا باستخدام السيرفو.

• الوضع الآلي: الحركة الفردية حيث يتحرك الروبوت بمفرده، ويقوم بتغيير حركته إلى اليمين أو اليسار إذا ظهر جسم أجنبي أمامه.

لإنجاز هذا المشروع وإتمامه، سنعتمد في الأساس على حساسات حساسة من أنواع مختلفة، ستساعدنا في استكشاف المخاطر، سنستخدم الكاميرا التي تمكننا من عرض رؤية المناطق، ثم سنستخدمها بشكل إضافي لتلبية جميع متطلبات الأجهزة لبناء هندسة الروبوت، وأخيرًا سنستخدم موقع ويب باستخدام HTML و CSS و JavaScript النقي للتحكم فيه.
