ملخص المشروع بالعربي
[bookmark: _GoBack]يهدف المشروع إلى تطوير مساعد روبوتي ذكي يعتمد على التفاعل بين الإنسان والروبوت بطريقة سهلة وآمنة وفعالة. يقوم النظام بتحليل إيماءات اليد بشكل فوري لفهم أوامر المستخدم وتنفيذها، مثل الحركة للأمام أو الخلف أو الالتفاف أو التوقف، بالإضافة إلى تنفيذ حركات بسيطة للذراع الروبوتية. كما يدعم النظام أوامر إضافية من خلال الاتصال اللاسلكي وتقنية التعرف على الصوت، مما يوفر طرق تحكم متعددة ومرنة.
يعتمد الروبوت على بنية متكاملة تتكون من ثلاث مراحل رئيسية، وهي الإدراك لاتخاذ مدخلات المستخدم من خلال الكاميرا والصوت والاتصال اللاسلكي، واتخاذ القرار وفق نظام تحكم يركز على السلامة، ثم التنفيذ من خلال تحريك قاعدة الروبوت والذراع الروبوتية بسلاسة. يتضمن النظام وضعًا خاصًا يسمى وضع المتابعة، حيث يتحرك الروبوت تلقائيًا بعد تفعيل هذا الوضع بإيماءة واحدة، مع مراقبة المسافة بشكل مستمر والتوقف عند وجود عائق، ثم استئناف الحركة عند زواله.
تم تطوير المشروع باستخدام متحكم تم تطوير المشروع باستخدام متحكم رازبري باي وبرمجيات بلغة بايثون بالإضافة إلى مجموعة من الحساسات والمحركات ووحدات الاتصال. يساهم المشروع في تقليل الجهد المطلوب للتحكم في الروبوتات وتحسين تجربة المستخدم، كما يوفر نموذجًا عمليًا يمكن تطويره مستقبلاً لاستخدامه في المجالات التعليمية والخدمية.

