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مقدمة المشروع                    
يقدّم هذا المشروع روبوتًا مكتبيًا ذاتيّ التوازن على شكل حيوان أليف، وهو روبوت تفاعلي ذكي صُمِّم خصيصًا لبيئات العمل المكتبية، ويهدف إلى أن يكون رفيقًا أليفًا يوفّر الراحة ويكسر روتين العمل ويضيف أجواءً من المتعة والتفاعل على المكتب
يتحرك الروبوت باستخدام عجلتين ويعتمد على تقنية استشعار الحواف لمنع سقوطه من على سطح المكتب، كما تم تزويده بمجموعة من الميزات التفاعلية المتقدمة، من أبرزها مساعد صوتي ذكي يعمل بتقنيات الذكاء الاصطناعي، حيث يستقبل الأوامر الصوتية عبر ميكروفون مدمج ويعالجها ثم يستجيب لها صوتيًا من خلال مكبر صوت داخلي
يعبّر الروبوت عن مشاعره باستخدام شاشة تعرض رسومًا متحركة للعينين مما يمنحه طابعًا عاطفيًا أقرب إلى الحيوان الأليف، إضافةً إلى ذلك يتفاعل الروبوت مع اللمسات الجسدية، فعند النقر على رأسه أو ضربه برفق يتوقف عن الحركة ويتصرف بشكل مهذّب، بينما يُظهر مشاعر السعادة عند التربيت عليه
وكجانب عملي يحتوي الروبوت على مصباح مدمج يتيح له العمل كمصباح طاولة عند الحاجة، مما يعزز من فائدته داخل بيئة المكتب
علاوة على ذلك يمكن التحكم بالروبوت من خلال تطبيق ويب يعتمد على الاتصال الفوري بين الخادم والمتصفح، وهو مُحسَّن للعمل على الأجهزة المحمولة، حيث يوفّر التطبيق عدة أوضاع للتحكم من بينها وضع التحكم عن بُعد الذي يسمح بقيادة الروبوت يدويًا، ووضع المكتب الذي يتيح للروبوت التحرك بشكل محدود أو البقاء ساكنًا بهدوء على سطح المكتب
وبفضل الدمج بين تقنيات الروبوتات والذكاء الاصطناعي والتعبيرات العاطفية والاتصال بالأجهزة المحمولة، يُعدّ هذا الروبوت المكتبي رفيقًا ذكيًا ومساعدًا عمليًا في الوقت نفسه يجمع بين الترفيه والفائدة في بيئة العمل الحديثة
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