نبذة مختصرة:

الهدف الرئيسي من روف "مركبة مائية تعمل عن بعد" هو مساعدة المتخصصين في  استكشاف أعماق البحار دون تعريض أنفسهم للخطر عن طريق مهاجمة الحيتان والأسماك المفترسة والبحث عن بقايا الطائرات والسفن التي تسقط في البحار، وهي طريقة استخدمتها بعض البلدان مثل الولايات المتحدة الأمريكية في السابق.
لقد وصلنا إلى هذا المشروع لنقل الفيديو مباشرة من أعماق المياه حيث سيتم استخدام الراسبري باي. الشيء المهم في هذا المشروع هو السيطرة على محركات الدفع عن طريق لوحة الراسبري باي، حيث تم استخدام الماتلاب في العملية مباشرة، مع الأخذ بعين الاعتبار العديد من القضايا المتعلقة بالعزل والتوازن داخل الماء.
والشيء المختلف في هذا المشروع هو دمج العديد من الفروع العلمية المتعلقة بالكهرباء والاتصال والسيطرة من أجل إخراج روبوت عملي في المجال العلمي والاستكشافي.
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