يركز مشروع تخرجنا على تطوير روبوت زراعي ذكي مصمم لتعزيز وتطوير الميكنة في الأنشطة الأساسية للزراعة داخل البيوت المحمية.  

يهدف هذا الروبوت الذاتي الحركة إلى معالجة تحديات الحفاظ على الظروف المثالية للنباتات في البيئات الخاضعة للتحكم، مما يقلل الحاجة إلى العمالة البشرية، ويزيد من إنتاجية المحاصيل، ويعزز الممارسات الزراعية المستدامة.  

يتكون الروبوت من وحدة زراعية مدمجة تتنقل داخل البيوت المحمية باستخدام أجهزة استشعار متطورة وبيانات في الوقت الفعلي. وهو مزود بوحدة GPS لتتبع مساره داخل البيوت المحمية، ويعتمد على إشارات النباتات عبر قناة ESP، كما يحتوي على مقاييس رطوبة موزعة في جميع أنحاء البيوت المحمية لفحص احتياجات النباتات من الماء.  

عندما يتم اكتشاف أي نقص في الرطوبة، يتحرك الروبوت تلقائياً نحو المنطقة المتأثرة ويرش الماء لتحقيق الظروف الرطوبية المثلى التي تدعم نمو المحاصيل.  

بالإضافة إلى ذلك، يمكن للروبوت حمل المبيدات الحشرية ورشها على النباتات لحمايتها من الآفات.
