[bookmark: _GoBack]أتت فكرة مشروعنا من رؤية الواقع حيث أن هناك عدد ليس بالقليل من الناس الذين فقدوا أيديهم نتيجة الحروب او اثناء العمل عن طريق تعامل مع أدوات خطيرة او بسبب حادث  ونتيجة لذلك فكرنا أنه يمكن تصميم يد آلية يمكن أن تساعد في حمل الأشياء الثقيلة أو المساعدة في الوصول إلى الأماكن التي لا يمكن الوصول إليها أو التي يكون من الخطورة الوصول إليها من قبل البشر مثل تفكيك المتفجرات  ويمكن التحكم في اليد  الآلية عن طريق تطبيق على الهاتف أو باستخدام حركة اليد
حيث يمكن لليد الالية التعامل مع الأوامر المستلمة من تطبيق الهاتف أو من يد تحتوي على سينسورات ترسل الاشارة من اردوينو نانو الى اردوينو اونو عن طريق البلوتوث في اليد الالية والتي قمنا باستخدام ستة محركات لتكون حركة اليد شامل في جميع الاتجاهات

