
 ألوكا

“ ويردمشروع هار ” 

ت صوتية من تعليماأن يقوم بأخذ هو اسية من الروبوت سفكرة الأ. البطريقة تفاعليةلاب والأطفال ف فئة الطليمي يستهدت تعالوكا هو روبو

يل و فهم وعلى تح عني قدرة الآلة توهي ف على الصوت تقنية التعر. عن السؤال المطروح رك او الإجابةبالتحيقوم عد ذلك ثم بطفال الأ

المتوفرة على مصادر المفتوحة . جاسبر هو احدى الالمعطى مربة المناسبة للأام بالاستجاطائها ثم القيعالتي يقوم المستخدم بإوتية الأوامر الص

الطلبة  ت مساعد افتراضي تعليمي ليساعدروبوه التقنية ليكون لوكا يستخدم هذا. يتفاعلباي والمستخدمة كمساعد افتراضي  الرايزبري

.والأطفال  

ء ت باعطاالصوعن طريق  ستجابةالمعطاة ثم بالنهاية بالات لتعليماجة الهو روبوت يستمع للسؤال كتعليمات تعطى له بعد ذلك يقوم بمعاكا لوا

من الأوامر التي . زيةنجليوامر باللغة الإمبرمج على فهم الأالروبوت . حسب الامر المعطى او الامساك باأشياء وذلك حركبالتبة او القيام الاجا

ابية والارقام المدخلة يقوم العملية الحسفهم د ح والجمع بعالطرو قسمةالة البسيطة مثل الضرب ووبوت هي القيام بالعمليات الحسابيفهمها الري

التي وامر الحركية امر وهي الأونوعا اخر من ا .”one plus one“مر الحسابي كالآتي الا نمط.زيةلغة الانجليالروبوت بالإجابة عن السؤال بال

مام يد نوع الحركة اذا كانت إلى الأخطوات المطلوبة منه و تحدد الفيقوم الروبوت بتحديد عد ”forward 10 steps“تعطي للروبوت كالآتي 

 .ل الروبوتهيكعلى ط الأشياء باستخدام الملقط المثبت لتقاأمر اآخر نوع من الأوامر هي يسار. او ال ينإلى اليمرك التحو ألخلف أو ا

. في حال أمرالانتظار لأي . في البداية الروبوت يكون في حالة والحركة والإلتقاط ت صوالتعرف على ال وهي زاءأجثلاثة المشروع مقسم إلى 

ة عنه المشروع مسؤول من لأمر او المساعد الشخصيجزء التعرف على ا وتحديد نوع الأمر. ى لهمعطر اع الروبوت على فهم أمطاست

.وينودرة عنها الأمسؤولحركة اوامر الا بينم الرايزبري باي  

 

  

 


