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Project’s Abstract:  

 

من  تعتبر الأتمتة في التصنيع مهمة جداً في الوقت الحاضر، حيث تستخدم جميع المصانع تقريباً الروبوتات لأن الروبوتات يمكنها أداء العمل

اج ثلاثة إلى خمسة أشخاص، حسب المهمة، بالإضافة إلى أنها توفر التكلفة وتزيد من الدقة مما يعني الحد الأدنى من النفايات، ويمكنها إخر

 العمال من العمل. المهام الخطيرة، وتؤدي إلى زيادة الإنتاجية.  

ومن هنا جاءت فكرة تصميم خط التجميع الآلي. يمكن للنظام تجميع جزأين لصنع كائن واحد، وسيتم تصنيع الجزئين بالفعل وجاهزين للدخول  

إلى النظام باستخدام خط الإنتاج لكل جزء، ثم سيكتشف النظام أن كل جزء يصل في الخطوط وسيكون ذلك متزامناً مع ذراع آلية ذات خمسة  

 محاور ستأخذ الجزأين بعد فحصهما وتجميعهما معاً وسيترك الكائن النهائي النظام ككائن نتيجة نهائية لجزء واحد.  

واختبار سنبدأ عملية التطوير لدينا بطباعة الذراع الروبوتية باستخدام الطابعة ثلاثية الأبعاد، ثم سنقوم بربط أجزاء الذراع بمحركات مؤازرة 

الذراع، ثم سنقوم بتصميم خطوط الإنتاج باستخدام محركات السائر للتحكم في سرعة الخطوط، ثم نقوم سوف تجد آلية لفحص الأجزاء  

 وتجميعها معاً لصنع المنتج النهائي.  

 هناك تطبيقات وأنظمة مماثلة تستخدم في المصانع ولكن هذه هي المرة الأولى في قسم هندسة الكمبيوتر لدينا.
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