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Project’s Abstract:
لقد أعجبتنا فكرة الكرسي المتحرك الذكي كونها فكرة إنسانية تهدف إلى معالجة المشكلات التي تواجه الأشخاص من ذوي الأحلام والطموحات، حيث فكرنا في أن تصبح الأمور أكثر سهولة لهم، وأن يتمكنوا من تلبية احتياجاتهم بأنفسهم قدر الإمكان، مما يمكنهم من استكمال حياتهم بشكل أكثر مرونة واستقلالية.
[bookmark: _GoBack]يهدف هذا المشروع إلى تصميم كرسي متحرك يتمتع بميزات الحركة والتحكم الروبوتي، بحيث يتم الاستغناء عن أدوات التحكم التقليدية مثل الأزرار أو عصا التحكم. كما يتم التأكيد على قدرة الكرسي على اكتشاف العوائق وتفاديها، والأهم من ذلك إمكانية تحركه بحرية في جميع الاتجاهات.
يشمل المشروع عدة محاور رئيسية:
1. تصميم كرسي متحرك يعمل بالصوت: يتم فيه تطبيق تقنيات متقدمة للتعرف على الصوت، لتمكين المستخدم من التحكم الكامل في حركة الكرسي بسهولة دون الحاجة لاستخدام اليدين.
2. خاصية الصعود السلس للدرج: تطوير نظام يسمح للكرسي المتحرك بالصعود الآمن والسلس للدرج، مما يوسع من قدراته في التنقل على الأسطح غير المستوية.
3. إمكانية الوصول إلى الأماكن المرتفعة: من خلال تطوير آلية متقدمة تساعد الكرسي في الوصول للأماكن المرتفعة بسهولة باستخدام أنظمة رفع ذكية.
4. مراقبة العلامات الحيوية باستخدام مستشعرات: دمج مستشعرات متطورة ضمن الكرسي لمراقبة العلامات الحيوية مثل معدل نبضات القلب وضغط الدم، مع نظام تنبيهات في حال وجود أي خطر صحي.
تجدر الإشارة إلى أنه كان هناك مشروع مشابه في عام 2021 من تنفيذ الطالبتين روز بركات ورغد عواد، حيث كان الكرسي المتحرك يتم التحكم به عن طريق الهاتف المحمول، بالإضافة إلى إمكانية صعود الدرج. وقد قمنا في هذا المشروع بتطوير الفكرة من خلال إضافة التحكم الصوتي لمساعدة الأشخاص المصابين الذين لا يمكنهم استخدام أيديهم، وتمكينهم من الوصول إلى أماكن مريحة لخدمة أنفسهم. كما أضفنا خاصية مراقبة العلامات الحيوية، والتنبيه في حال وجود خطر.
توجد شركات مثل WHILL وPermobil وIndiamart تقدم كراسي متحركة ذكية تجارية مزودة بوظائف متقدمة، إلا أن مشروعنا يتميز بتركيزه على الجوانب الإنسانية وخدمات السلامة الصحية المتكاملة.
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