يصف هذا المشروع آلة أوتوماتيكية قادرة على اكتشاف حجم الأكواب ثم تعبئتها بالمنتج المناسب مثل الكاتشب، المايونيز، أو عصير البرتقال والفراولة. يعتمد النظام على دمج تقنيات الكشف باستخدام المستشعرات والرؤية الحاسوبية للكشف عن ارتفاع الكوب. تستخدم أجهزة استشعار بالموجات فوق الصوتية وجيروسكوبات لقياس ارتفاع الكوب وتحديد حجمه (كبير أو صغير).
بناءً على الخصائص المكتشفة، يستخدم النظام آليات تعبئة مثل صمامات سولينويد أو مضخات لتوزيع المنتج المناسب في الكوب. يتم التحكم في النظام بواسطة معالج دقيق وميكروكنترولر (مثل PIC أو Raspberry Pi أو Arduino) الذي يتفاعل مع المستشعرات لإدارتها، وتحليل البيانات، والتحكم في الأجهزة الخارجية مثل المحركات.
يشتمل المشروع أيضًا على سير ناقل يستخدم لتوزيع الأكواب بين مراحل الكشف والتعبئة. الهدف الرئيسي من هذا المشروع هو تحسين الإنتاجية من خلال تبسيط عملية تعبئة الأكواب بالمنتجات وتقليل الجهد البشري، حيث يتم تعبئة الأكواب بشكل أوتوماتيكي وفقًا للمعايير المحددة.
يمكن تعزيز هذا الفلتر الأوتوماتيكي ليشمل العديد من المجالات التشغيلية، بدءًا من تحضير الطعام وصولاً إلى تعبئة الحاويات. كما يبرز المشروع فائدة استخدام دمج المستشعرات والأنظمة المدمجة في بيئات صناعية حقيقية ومتواصلة.
