[bookmark: _GoBack]يركز هذا المشروع على تطوير روبوت يمكنه التعرف على الأجسام وفرزها تلقائيًا إلى فئتين: معدنية أو بلاستيكية. يستخدم الروبوت مزيجًا من الذكاء الاصطناعي ومعالجة الصور لتحقيق ذلك. حيث تم تزويد النظام بكاميرا تلتقط صورًا للأجسام، ثم تتم معالجة هذه الصور باستخدام نموذج ذكاء اصطناعي مصمم لتمييز المواد المعدنية عن البلاستيكية. وبعد أن يتعرف الروبوت على نوع المادة، يقوم بفرزها ووضعها في الحاوية المناسبة. يعرض هذا المشروع كيف يمكن لدمج الذكاء الاصطناعي مع الروبوتات أن يعزز من كفاءة عمليات الفرز، ويساهم في تحسين إدارة النفايات. ومن خلال الجمع بين العتاد (الهاردوير) والبرمجيات (السوفتوير)، يهدف الروبوت إلى تبسيط عملية فصل المواد القابلة لإعادة التدوير، مما يُبرز التطبيقات العملية للتقنيات المتقدمة في المهام اليومية.
