
ملخص
باستخدامالرقميالتحكمبتقنيةتعملمتخصصةرسوميةتخطيطآلاتهي(XYبالراسماتأيضًا)المعروفةالقلميةالراسمات
بأيصورةأخذيمكنهابحيثالصورلتصورقلميةراسمةتطويرعلىالمشروعهذايركزالأبعاد.ثنائية(CNC)الحاسوب

سلسلةخلالمنالصورةبمعالجةالنظاميقومالمتقدمة.الصورمعالجةتقنياتباستخدامللرسمقابلةأشكالإلىوتحويلهاتنسيق
Raspberryبواسطةتشغيلهاويتموالويب،المحمولواجهاتمعمتوافقةحديثةتقنياتتستخدمشاملةبرمجية Pi.

Arduinoبـمتصلينواحدسيرفوومحركخطويينمحركينعلىالجهازمكوناتتشمل Uno.فيالمحركاتهذهتتحكم
جهازتثبيتيتم.YوXالمحاورعلىدقيقةحركاتمنيمكنمماللصدأ،المقاومالفولاذمنقضبانعلىمثبتجندولحركة
.Yمحورنهايةفيالرسم

رمزإلىالمتجهالرسمتحويلخطي،رسمإلىتحويلهاالصورة،التقاطمراحل:عدةللنظامالبرمجيةالسلسلةتتضمن
G-code،رمزوإرسالG-codeعلىالاستخدامسهلةمستخدمواجهةعبرالسلسلةإلىالوصوليمكنالراسم.إلى

قبلللرسمالقابلةالأشكالومعاينةالحاجة،حسبوقصهاالصور،بتحميلللمستخدمينتسمحوالتيالمحمول،الويب/الهاتف
الرسم.عمليةبدء

رسوماتإلىالرقميةالصورتحويلعمليةلأتمتةوالبرمجياتالأجهزةبينالفعالالتكاملالمشروعهذايظُهرعام،بشكل
والتقنية.الإبداعيةالمجالاتفيCNCلتقنيةالعمليالتطبيقيبرزممامادية،


