تلخيص عربي:

الروبوت سداسي الأرجل عبارة عن منصة روبوتية مستقلة تمشي على ستة أرجل فالروبوت قادر على توفيرقدر كبير من المرونة والاستقرار بفضل خوارزميات المشي التي يمكن تنفيذها لقيادة المحركات على كل ساق

 أرجل سداسي الأرجل تمنحه ميزة كبيرة على الروبوت ذو العجلات، مما يسمح لها بالمرور عبر الأراضي الوعرة دون أن تتعثر
الهدف من مشروع البكالوريوس هذا هو البحث وبناء وبرمجة روبوت سداسي الأرجل، ويمكن طباعة المكونات غير الإلكترونية للروبوت ثلاثية الأبعاد من البلاستيك أو قطعها بالليزر من الصفائح المعدنية
سيوضح هذا المشروع المشكلات التي تمت مواجهتها بالإضافة إلى البرمجة اللازمة لتحقيق ذلك.
