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Hardware project
Color sorting system
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This project presents a hardware-based implementation of a smart sorting system. The system comprises a grid of cells designed to efficiently sort products based on their colors. The core component is a robotic arm equipped with a magnet at its end to securely hold the products. The sorting process begins with scanning the item, followed by the arm's precise picking and placement of the product into the corresponding cell in the grid, ensuring a well-organized arrangement.
Moreover, the smart sorting system incorporates a convenient shipping functionality. Users can easily select desired products by interacting with a keypad interface, prompting the robotic arm to retrieve the chosen items and place them inside a designated shipping box.
Furthermore, the system accommodates item retrieval from the storage area. For seamless owner-controlled access, each item color/column in the grid is associated with a dedicated push button, simplifying the process of retrieving stored products.

النسخة العربيه:
مشروعنا يعد عبارة عن تنفيذ لنظام ترتيب ذكي. يتكون النظام من شبكة مصممة لترتيب المنتجات بناءً على ألوانها بكفاءة. المحور الأساسي في النظام هو ذراع روبوتية مجهزة بمغناطيس في نهايته لالتقاط المنتجات بشكل آمن. تبدأ العملية بفحص لون المنتج أولاً، تليها عملية استلامه بدقة من قِبل الذراع ووضعه في االمكان المناسب في الشبكة، مما يضمن ترتيبًا منظمًا بشكل جيد.
 يتضمن نظام الترتيب الذكي خاصية الشحن للمنتجات. يمكن للمستخدمين تحديد المنتجات المطلوبة بسهولة من خلال التفاعل مع واجهة لوحة المفاتيح، مما يحفز الذراع الروبوتي لاسترداد المنتجات المختارة ووضعها داخل صندوق الشحن المخصص.
اخيراً, يتيح النظام أيضًا استرداد المنتجات من منطقة التخزين. لتسهيل وصول المالك بسهولة، تتم مقارنة كل لون/عمود للمنتج في الشبكة مع زر دفع مخصص، مما يبسط عملية استرداد المنتجات المخزنة
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