[bookmark: _GoBack]الذراع الروبوتية المتجولة : المشروع عبارة عن ذراع مكونة من أربع ماتورات سيرفو محمولة بواسطة سيارة روبوتية ، يتم التحكم بحركة السيارة و الذراع بواسطة جهاز تحكم عن بعد من خلال شبكة البلوتوث ، العقل المفكر للروبوت هو المعالج الدقيق المسمى رازبيري باي التي تتلقى أوامر جهاز التحكم اللاسلكي و تقوم بتنفيذ الحركات لدى الذراع و اتجاه حركة السيارة و ذلك حسب ما تم برمجة الرازبيري باي من أوامر بلغة البرمجة "بايثون" ، و يتضمن المشروع أيضاً كاميرا حتى يتمكن الشخص من الرؤية بزاوية 360 درجة عن بعد و ذلك من خلال بث مباشر من الكاميرا إلى الرازبيري باي من ثم إلى شبكة محلية لا سلكية بين الكمبيوتر المحمول و الرازبيري باي و بالتالي تعرض على شاشة الكمبيوتر المحمول ، تم أيضاً اضافة مجسات حماية إلى الروبوت للحماية من الصدمات أو التعرقل لتقوم بقياس المسافة مع الأجسام المحيطة بشكل دوري 
تأتي أهمية الروبوت لمساعدة ذوي الاحتياجات الخاصة للوصول إلى بعض الأغراض التي يصعب عليهم الوصول إليها و كذلك تساعد البشرية في الدخول إلى بعض الأماكن الخطرة أو الضيقة للوصول إلى بعض الأهداف و إحضارها ، و أيضاً لها فائدة في تناول بعض المواد الكيميائية الخطرة على جسم الإنسان لتفادي أي ضرر
