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منذ خلق البشر، كان الناس يبحثون عن طرق لتسهيل مهامهم وتسريعها. من اختراع العجلة إلى تلسكوب ويب الفضائي، لعب التقدم التكنولوجي دوراً كبيراً في هذا السعي. وقد تأثر هذا السعي بارتفاع صناعة الروبوتات بشكل خاص

أصبحت الروبوتات صناعة رئيسية وتستخدم في مختلف جوانب الحياة. ومع ذلك، يتم برمجة معظم الروبوتات لأداء مهمة محددة وتعجز عن الاستجابة لمدخلات الإنسان في الوقت الحقيقي. لحل هذه المشكلة، يقترح مشروعنا ذراعًا روبوتية تتحكم فيها الشخص من خلال قفاز مجهز بحساسات. تقوم الذراع الروبوتية، التي يعملها محركات، بتقليد حركات الذراع البشرية. ويتم كل ذلك من خلال نظام برمجي يتواصل مع الحساسات على القفاز.

سيحل هذا المشروع حاجة البشر لأداء المهام الخطرة، مثل التجارب الكيميائية وعلم الليزر أو مراكز الأشعة السينية، ويوفر الحماية من البيئات الخطرة.

