الملخص:
جميعنا يرغب في المساعدة في جرّ الحقائب وحمل الكتب وأن ترافقه أمتعته أينما كان. بالإمكان استئجار شخص ما أحياناً للقيام بذلك، أو بالإمكان استخدام الروبوت "I follow you" أو "أنا أرافقك".
"أنا أرافقك" عبارة عن روبوت بإمكانه حمل الأمتعة واتباع صاحبه دون تأخير. هذا وأيضاً، لا حاجة إلى تجهيز أو تغيير في المحيط أو تجهيز بيئة خاصة لتشغيل الروبوت بالشكل الصحيح. العديد من المشاريع القائمة التي تعمل على إعداد روبوت لاتباع الأشخاص إلى تهيئة البيئة المحيطة ليعمل بالشكل الصحيح، وهذا يحدد ويقيد الأماكن التي يمكن الروبوت العمل بها. الفكرة الرئيسية للمشروع هي تصميم وتنفيذ روبوت يتبع الأشخاص ليعمل في بيئة مفتوح دون قيود البنية التحتية أو البيئة المحيطة. لإنجاز هذا المشروع، لا بد من أخذ بعض المشاكل بعين الاعتبار كتحدّ والتغلب عليه. أولاً، يجب وضع جميع أجهزة نظام التتبع على الروبوت بحيث لا تكون هناك حاجة لإعداد أي بيئة خاصة. ثانيًا ، يجب ألا تتأثر مستشعرات النظام بالعوامل الخارجية مثل ضوء الشمس والمطر والتداخل مع الأنظمة الأخرى وما إلى ذلك. ثالثًا ، ما هو النظام وكيف يعمل وكيف سيحدد موقع الشخص المستهدف بين الآخرين. علاوة على ذلك ، كيف ستعرف اتجاه ومسافة ذلك الشخص. يتم تطبيق العديد من الأساليب والتقنيات لحل هذه المشكلة، على سبيل المثال: نظام تحليل الصور المحوسب، مستشعرات الأشعة تحت الحمراء، مستشعرات الأمواج فوق الصوتية، وغيرها من الأساليب. يستخدم هذا المشروع نظام مستشعرات RF / فوق صوتية ، ومستشعر RF / فوق صوتي يتتبع الشخص في بيئة غير منظمة ، وأجهزة استشعار بالموجات فوق الصوتية لتحديد مكان الشخص ومدى وجوده بعيدًا ولدعم نظام تجنب العقبات ، ومستشعر RF لتوفير اتصال متزامن بين جهاز الإرسال والاستقبال بالموجات فوق الصوتية. نظام تجنب الحواجز لمنع الاصطدامات ، فهو يضمن أن الروبوت لا يصطدم بأي شيء بينما يتتبع الشخص.

