هذا المشروع عبارة عن تطبيق لنحاكاة حركة المركبات في طريق مجهول , حيث اننا قمنا ببناء روبوت مركبة ذكي بامكانه السير في الطرق بعيدا عن الحواجز والاطرق المغلقة , وبامكانه ايضا التواصل مع المركبات الذكية الاخرى الموجودة في المحيط مما سيسهل عملية اكتشاف الطريق باستخدام هذه المركبات عن طريق عدم تكرار نفس الطريق من اكثر من مركبة , بالاضافة ان جميع المركبات قادرة على التواصل مع سيرفر حيث ترسل المعطيات وهو يقوم بتحليلها ورسم الطريق الذي سارت فيه المركبة الذكية باللون والاتجاه.

