نبذة مختصرة
في هذه التطورات التكنولوجية الهائلة ، التفاعل بين الإنسان والآلة أصبح سهلاً
لذلك تم استغلال هذه التقنيات لتسهيل الظروف المعيشية ولتحقيق ما يصعب على الإنسان أداءه إحدى هذه التقنيات الكبيرة وهي الروبوتات التي تنتشر على نطاق واسع لتحل محل الأنشطة البشرية في مختلف المجالات ويمكن أن تتبع تعليمات و تصرفات الإنسان و أداء المهمة.
يتناول هذا المشروع سيارة آلية وذراعًا آليًا يتم التحكم فيهما من خلال جهاز متصل بالقفاز اليدوي. يكتشف مقياس التسارع الموجود على قفاز اليد حركة اليد بواسطة بوصلة ثلاثية المحاور مثبتة على القفاز .
[bookmark: _GoBack]يتكون المشروع من جزأين ، الجهة المرسلة والجهة المستقبلة .
الجزء المرسل ينقل مقدار ازاحة المسارع وسرعته واتجاهه ، وسيحدد جهاز الاستقبال آلية الحركة حسب الإشارة المستقبلة.
بناءً على إيماءة اليد ، ستتحرك السيارة في اتجاهات مختلفة مثل الأمام أو الخلف او اليسار او اليمين ، بينما تم تطوير الذراع لالتقاط الأشياء ووضعها والتنقل بها .
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لذلك تم استغلال هذه التقنيات لتسهيل الظروف المعيشية ولتحقيق ما يصعب على الإنسان أداء
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إحدى هذه التقنيات الكبيرة وهي الروبوتات التي تنتشر على نطاق واسع لتحل محل الأنشطة 
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و 


.


تصرفات الإنسان و أداء المهمة
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بناءً على إيماءة اليد ، ستتحرك السيارة في اتجاهات مختلفة مثل 
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نبذة مختصرة  في هذه التطورات التكنولوجية الهائلة ، التفاعل   بين الإنسان والآلة أصبح سهلاً   لذلك تم استغلال هذه التقنيات لتسهيل الظروف المعيشية ولتحقيق ما يصعب على الإنسان أداء ه   إحدى هذه التقنيات الكبيرة وهي الروبوتات التي تنتشر على نطاق واسع لتحل محل الأنشطة  البشرية في مختلف المجالات ويمكن أن تتبع تعليمات  و  . تصرفات الإنسان و أداء المهمة   ي تناول هذ ا المشروع  سيارة آلية وذراعًا آليًا يتم التحكم فيهما من خلال جهاز متصل بالقفاز  يكتشف مقياس التسارع الموجود عل .  اليدوي ى قفاز اليد  حركة اليد بواسطة بوصلة ثلاثية  المحاور  مثبتة على القفاز  .   يتكون المشروع من جزأين ،  الجهة  المرسل ة  و الجهة  المستقبل ة  .  ال جزء المرسل  ينقل مقدار ازاحة المسارع وسرعته واتجاهه  ، وسيحدد جهاز الاستقبال آلية  . الحركة حسب الإشارة المستقبلة   بناءً على إيماءة اليد ، ستتحرك السيارة في اتجاهات مختلفة مثل  الأمام  أ و  الخلف   او اليسار او  اليمين  ، بينما تم تطوير الذراع  لالتقاط  الأشياء ووضعها  والتنقل بها  .  

