مشروع روبوت التعشيب
في هذا المشروع ، سيتم تصميم الروبوت وتصنيعه واختباره وقادر على إزالة الأعشاب الضارة على نحو فعال من الأراضي الزراعية ، وتوفير مياه الري والمعادن إلى الأشجار المزروعة. علاوة على ذلك ، فإن لديها ميزة تجنب الاصطدام بالأشجار وغيرها من العوائق. سيتم استخدام توجيه GPS بالإضافة إلى وحدة تحكم Arduino.
سيتم تشغيل الروبوت بواسطة بطارية ومحركات. سيتم النظر في تصميم ميكانيكي قوي لتلبية البيئة القاسية المقصودة. وستكون الفعالية من حيث التكلفة عاملاً للتقييم مقارنة بالأداء كذلك. وأخيرا ، سيتم اختبار الروبوت في أرض زراعية حقيقية للتقييم العملي.
