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Items must be provided in the Abstract:
· Why do you think this project is important?  Please explain the significance of this
                   Project in brief. 
· In your point of view what are the important aspects that should be covered in the project?
· Objective(s): In your view, please explain the main objectives of the project.
· Methodology:  Give a brief outline of the application development process.
· Had this project been done before? Are there any similar applications available today?
· 
· Note: Please deliver this abstract early to ensure that your Project has been approved by the department’s projects committee. Registration will not be done without this approval.



Project’s Abstract:


مع تسارع وتيرة الحياة العصرية، قد تصبح الأعمال المنزلية، كالتنظيف، مُرهقةً ومُستهلكةً للوقت. تتطلب طرق التنظيف التقليدية بالمكنسة الكهربائية جهدًا يدويًا وقد تكون غير فعّالة، وغالبًا ما تُفوّت بعض الأماكن أو تتطلب تدخلًا متكررًا. تُوفّر المكانس الكهربائية الروبوتية الذكية حلاً ذكيًا وآليًا، يُتيح للمستخدمين توفير الوقت والحفاظ على بيئة معيشية نظيفة دون عناء. يهدف هذا المشروع إلى تطوير روبوت تنظيف ذكي قادر على تنظيف الأماكن المغلقة مع التنقل بيئته بشكل ذاتي. سيستخدم الروبوت مستشعرات LiDAR (كشف الضوء وتحديد المدى) لإنشاء خرائط عالية الدقة لمحيطه، مما يُتيح تحديد الموقع بدقة وتخطيط المسار بكفاءة. من خلال دمج خوارزميات رسم الخرائط والملاحة المتقدمة، إلى جانب آليات كشف العوائق وتجنبها، سيُحسّن الروبوت التغطية ويضمن تنظيفًا شاملًا للغرفة بأكملها بأقل تدخل من المستخدم.
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