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 مقدمة عن المشروع

 
 خطوط سوداء على خلفية بيضاء عبارة عن متاهةال، وسوف تكون  متاهةالفي هذا المشروع ، نهدف إلى تطوير روبوت يحل 

 
عددًا متاهة التضمن تهاية ، كما ، ويتوقع أن يتبع الروبوت الخط من نقطة البداية حتى الوصول إلى نقطة الن نهايةنقطة بداية ونقطة  متاهةلكل 

 من المسارات المسدودة ، لذلك لا يستطيع الروبوت اجتياز المتاهة دون يمر من خلال عدد من المسارات الخاطئة.
 

 سرىسيقوم الروبوت باتباع قاعدة اليد الي
 

  يسير بشكل مستقيم. بدلا من انيسارًا  ينحرفالروبوت أن يفضل 

 نيملاللاتجاه ا حرفنبدلا من ان ي ر بخط مستقيمييفضل الوبوت أن يس 
 
 

 إذا لم يكن لدى المتاهة حلقات ، فإن الروبوت سيصل إلى نقطة النهاية.
 

الأشعة تحت الحمراء على الأرض وتقيس  السنسورات تطلقتعمل بالأشعة تحت الحمراء ، حيث  سنسوراتوسيستخدم الروبوت خمسة 
اردوينو  و سيتم استخدام المتحكم،  بيضاء منطقةيرى  السنسوريعني أن  0و  أسود ى خطير السنسوري أن لتعن 1الانعكاس ، وذلك باستخدام 

 .بوت بالروللتحكم 
 

، لكنه يسجل هذه  المسارات الخاطئةالأولى ، يتجه إلى بعض  المرة مرتين ، في  لمتاهةا، يحتاج الروبوت إلى اجتياز   المتاهةمن أجل حل 
من المهم الإشارة إلى أنه لا يهم أين تبدأ داخل المتاهة ، فستصل دائمًا الثانية.  المرةا مسارات "سيئة" بحيث يمكن تجنبها في المسارات على أنه

 إلى نقطة النهاية ما لم تدخل حلقة.
 
 

 
 
 

 

 

 
 

  
 

 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 


