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Items must be provided in the Abstract:
· Why do you think this project is important? Please explain the significance of this Project in brief.
· In your point of view what are the important aspects that should be covered in the project?
· Objective(s): In your view, please explain the main objectives of the project.
· Methodology: Give a brief outline of the application development process.
· Had this project been done before? Are there any similar applications available today?

· Note: Please deliver this abstract early to ensure that your Project has been approved by the department’s projects committee. Registration will not be done without this approval.
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ملخص المشروع
[bookmark: _GoBack]يهدف مشروع «كرسي متحرك للتحكم بإيماءات اليد للأشخاص ذوي الإعاقة» إلى تطوير نظام تحكم سهل الاستخدام وفعّال وبسيط للكرسي المتحرك، بما يمكّن الأشخاص ذوي الإعاقات الجسدية من التحكم في حركة الكرسي باستقلالية وسهولة. يدمج المشروع مجموعة من المكونات، مثل المتحكمات الدقيقة Arduino Uno وArduino Nano، ووحدات قيادة المحركات، والمحركات، ومستشعر الحركة MPU6050، ووحدات الاتصال اللاسلكي NRF24L01، لإنشاء نظام يتيح للمستخدم التحكم بالكرسي المتحرك باستخدام إيماءات اليد.
من خلال استخدام مستشعر MPU6050، يستطيع النظام اكتشاف حركات اليد بدقة، ثم تحويل هذه الحركات إلى أوامر تُستخدم للتحكم في حركة الكرسي المتحرك، مما يوفر للمستخدم تجربة قيادة دون الحاجة إلى استخدام وسائل التحكم التقليدية. كما يضمن الاتصال اللاسلكي بين وحدتي NRF24L01 نقل البيانات والأوامر بسلاسة، مما يتيح إمكانية التحكم عن بُعد. بالإضافة إلى ذلك، يعتمد النظام على إعداد مزدوج لوحدات قيادة المحركات للتحكم في المحركات، مما يسمح بتنفيذ حركات دقيقة في مختلف الاتجاهات.
يساهم هذا النهج المبتكر في توفير الاستقلالية والأمان وسهولة الحركة للأشخاص ذوي القدرات الجسدية المحدودة. ويتمثل الهدف النهائي من المشروع في تحسين جودة حياة الأشخاص ذوي الإعاقة من خلال توفير وسيلة موثوقة وبسيطة للتنقل، مع إمكانية تطوير النظام مستقبلًا من خلال إضافة مستشعرات أخرى وتحسين واجهة المستخدم ورفع مستوى دقة وسلامة التحكم.
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