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Items must be provided in the Abstract:
· Why do you think this project is important?  Please explain the significance of this
                   Project in brief. 
· In your point of view what are the important aspects that should be covered in the project?
· Objective(s): In your view, please explain the main objectives of the project.
· Methodology:  Give a brief outline of the application development process.
· Had this project been done before? Are there any similar applications available today?
· 
· Note: Please deliver this abstract early to ensure that your Project has been approved by the department’s projects committee. Registration will not be done without this approval.

ملخص المشروع:
عند القيادة، يُعدّ ركن السيارة مشكلة يومية للكثير من الناس. قد يكون من الصعب العثور على مكان مناسب لركن السيارة، وقد يستغرق الأمر وقتًا طويلًا، مما يسبب الإزعاج والتأخير.
ولمعالجة هذه المشكلة، يقوم مشروعنا على بناء سيارة روبوتية يمكنها العمل في مواقف السيارات، وتحديدًا في الطابق الأرضي. سيكون هناك نموذج مصغر لموقف السيارات، ونقطة بداية يتم فيها تسليم السيارة من المستخدم إلى الروبوت.
يحتوي الروبوت على شوكة في مقدمته تُستخدم لأخذ السيارة من المستخدم. بعد ذلك، يقوم الروبوت بركن السيارة في أحد المواقف الفارغة، حيث تساعد كاميرا مثبتة في الأعلى في اكتشاف الأماكن المتاحة.
يتم استخدام بطاقة ذكية لإدخال السيارة، وعند تمريرها يتعرف النظام على المستخدم ويقوم الروبوت بتحديد أقرب مكان فارغ ثم التوجه لأخذ السيارة. كما تُستخدم نفس البطاقة لاحقًا لاستدعاء الروبوت عند مغادرة المستخدم، حيث يعيد الروبوت السيارة من مكان الركن إلى نقطة التسليم.
تحتوي سيارة الروبوت على كاميرا لاكتشاف الأماكن الفارغة، بالإضافة إلى رافعة شوكية لرفع السيارات ونقلها بأمان. في حال كان الموقف ممتلئًا بالكامل، يقوم النظام بإرسال إشعار لتجنب قدوم سيارات إضافية دون جدوى.
نستخدم في هذا المشروع كاميرا Raspberry Pi 4  مع تقنيات معالجة الصور لتحديد الأماكن المتاحة في الوقت الحقيقي. الهدف من هذه المبادرة هو تحسين تجربة مواقف السيارات من خلال تسريع العثور على مكان شاغر، وتقليل الجهد والتوتر الناتج عن البحث اليدوي.
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