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يركّز هذا المشروع على تطوير روبوت مصمَّم لمساعدة المزارعين في مهام الحرث والحفر، بهدف تقليل الجهد البدني المرتبط بالعمل اليدوي، لا سيما في ظروف الطقس القاسية. يُجهّز الروبوت بمحــراث وأداة حفر، ويعمل بواسطة بطاريات ليثيوم-أيون. يتم تشغيله من خلال تطبيق يوفر وضعَين أساسيين للعمل: وضع الحرث التلقائي، حيث يقوم الروبوت بحرث التربة مع تجنّب العقبات، ووضع الحرث والحفر الذي يُمكّن المزارع من التحكم الكامل في حركة الروبوت. كما يتيح وضع الحفر تحكماً دقيقاً في عمليات الحفر.تم اختبار الروبوت أيضًا في ظروف ميدانية حقيقية، حيث أظهرت النتائج انخفاضاً كبيراً في الجهد البدني المطلوب من المزارعين، إلى جانب تحسّن في كفاءة عمليات الحرث والحفر.
 

