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Project’s Abstract:


يقدم هذا المشروع نظاما روبوتيا جديدا مصمما لتعزيز الأتمتة والكفاءة في بيئات الخدمات اللوجستية والتخزين. جوهر هذا النظام هو روبوت مجهز بذراع ميكانيكي ، وكلاهما يتم التحكم فيه بواسطة قفاز يديره المستخدم. يسمح هذا التكامل بمعالجة دقيقة وبديهية للأشياء ، مصممة خصيصا للتعامل مع الصندوق ومهام النقل.

يشتمل تصميم الروبوت على أجهزة استشعار ومشغلات متقدمة لتقليد حركات يد المشغل البشري وذراعه ، وترجمتها إلى إجراءات مقابلة بواسطة الروبوت وذراعه. لا تهدف طريقة التحكم هذه إلى تقليل منحنى التعلم المرتبط بالعمليات الروبوتية فحسب ، بل تعزز أيضا قدرة المشغل على أداء مهام التلاعب المعقدة عن بعد .


تشمل التطبيقات المحتملة لنظامنا على سبيل المثال لا الحصر ، عمليات المستودعات المبسطة ، وتحسين الكفاءة في مناولة البضائع ، وظروف العمل الأكثر أمانا من خلال تقليل مشاركة الإنسان في المناطق التي يحتمل أن تكون خطرة. يجمع هذا المشروع بين الهندسة الميكانيكية والروبوتات وتصميم واجهة المستخدم ، ويقدم حلا استشرافيا للتحديات الحديثة في الأتمتة الصناعية.
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