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Project’s Abstract:
  " وهي ذراع صناعية يمكنها ان تستقبل Robotic hand controlled by hand gesture اسم المشروع " 
مجموعه من الاوامر من خلال حركة اليد وبالتالي عندما يقوم المستخدم بتحريك يده الحقيقية فان اليد الصناعية تتحرك بنفس الطريقة . القطع الاساسية في المشروع هي الكفة ، الذراع الالية , حساسات فليكس ، ومتحكم اردوينو ، واتصال لاسلكي .
[bookmark: _GoBack]سوف يتم وضع مستشعرات الفليكس على الكفة وسوف يقوم متحكم الاردوينو بقراءة التغيير في الفولتيه عندما يتم ثني المستشعر وسوف يتم ارسال القيم من خلال الويرلس الى الطرف الاخر اي الذراع ، وبعدها يقوم الذراع بقراءة القيم المستقبلة وتحريك ماتورات السيرفو بنفس القيم المرسلة ، وعندها يقوم ذراع الماتور بسحب الاصبع من خلال خيط مثبت ع طول الاصابع .
سوف يتم بناء الذراع من الصفر من خلال الخشب والعمل على نحته لكي يحاكي الذراع البشرية 
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