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ملخص المشروع:

من الرائع أنه أصبح بالإمكان التحكم بكل شيء عن بعد دون الحاجة للتحرك من المكان وبذل أي مجهود.
تماشياً مع هذا التطور التكنولوجي أصبح هناك العديد من الأجهزة التي يتم التحكم بها عن بعد من خلال عدة طرق كالهاتف المحمول وجهاز التحكم عن بعد وبعض حواس الانسان كالصوت والحركة والايماءات.
هذا المشروع عبارة عن سيارة يمكن التحكم بها وتحريكها بكل الإتجاهات من خلال ايماءات اليد باستخدام قفاز, هذه السيارة أيضا تستطيع حفظ آخر طريق قامت بسلكه ويمكنها اعادته إما بنفس الاتجاه أو بالاتجاه المعاكس. يمكنها أيضا ملاحظة وتجنب الحواجز.
هذا المشروع تم تصميمه باستخدام الأردوينو ويتكون بشكل أساسي من جزئين: المرسل والمستقبل.
[bookmark: _GoBack]بشكل أساسي هناك 7 حركات يتم ارسالها من المرسل للمستقبل عن طريق 7 ايماءات يد مختلفة, بناءاً عليها تقوم السيارة بالتحرك إما للأمام أو للخلف أو لليمين أو لليسار أو تتوقف عن الحركة, أو تقوم بإعادة آخر طريق بنفس الإتجاه, أو إعادته بالإتجاه المعاكس.
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