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Items must be provided in the Abstract:

· Why do you think this project is important? Please explain the significance of this Project in brief.
· In your point of view what are the important aspects that should be covered in the project?
· Objective(s): In your view, please explain the main objectives of the project.
· Methodology: Give a brief outline of the application development process.
· Had this project been done before? Are there any similar applications available today?

· Note: Please deliver this abstract early to ensure that your Project has been approved by the department’s projects committee. Registration will not be done without this approval.
[image: ]جامعة النجاح الوطنية كلية الهندسة وتكنولوجيا المعلومات
An-Najah National University Faculty of Engineering and IT


Issuenumber: GP1-4
Quality and Accreditation Unit -ABET Center Room: 112610
Ext: 88-2223
E-mail: equ@najah.edu



ملخص المشروع:

الألواح الشمسية هي طريقة شائعة وصديقة للبيئة لتوليد الكهرباء. ومع ذلك، مع مرور الوقت، يمكن أن تتسخ الألواح الشمسية وتتراكم عليها الأتربة، مما يقلل من كفاءتها. التنظيف المنتظم ضروري لضمان الأداء الأمثل. ومع ذلك، فإن المشاكل المرتبطة بطرق التنظيف التقليدية تتمثل بشكل أساسي في التكلفة العالية للعمالة اليدوية وإمكانية الخطأ البشري. علاوة على ذلك، هناك مخاطر تأتي مع تنظيف الألواح الشمسية في الأماكن المرتفعة.

يهدف هذا المشروع إلى تطوير روبوت لتنظيف الألواح الشمسية. من خلال أتمتة عملية التنظيف، يقدم الروبوت حلاً فعالاً من حيث التكلفة يمكنه تحسين توليد الطاقة وإطالة عمر الألواح الشمسية. يهدف المشروع إلى تغطية جوانب مهمة مثل الملاحة المستقلة وآليات التنظيف الفعالة وتدابير السلامة لمنع الضرر الذي يلحق بالخلايا الشمسية.

لتحقيق هذه الأهداف، سيدمج الروبوت مجموعة من أجهزة الاستشعار ويستخدم مكونات الأجهزة. للملاحة المستقلة، ستمكن أجهزة استشعار الكشف عن الحافة مثل أجهزة الاستشعار بالموجات فوق الصوتية أو الأشعة تحت الحمراء الروبوت من اكتشاف إطار الخلية والبقاء داخله. لضمان التنقل، سيتم استخدام نظام قوي يتكون من عجلات أو مسارات للتنقل في مجموعة الألواح الشمسية.
بالإضافة إلى ذلك، سيتم استخدام مواد مرنة للعجلات لتوفير الاستقرار ومنع الانزلاق مثل أنواع مختلفة من المطاط، خاصة بالنظر إلى زوايا الخلايا المختلفة. كما سيتضمن الروبوت مستشعرًا لمراقبة مستوى المياه في الخزان، وتوفير تنبيهات عندما يكون فارغًا. علاوة على ذلك، يتم النظر في إضافة لوحة شمسية إلى الروبوت نفسه.

[bookmark: _GoBack]في حين تم تنفيذ مشاريع مماثلة من قبل، يهدف هذا المشروع إلى تحسين التصميمات الحالية من خلال إضافة المزيد من الميزات وتحسين الاستقرار. والهدف هو إنشاء روبوت لتنظيف الألواح الشمسية يكون أكثر كفاءة وموثوقية.
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