[bookmark: _GoBack]ملخص المشروع:
المشروع هو عبارة عن ذراع ميكانيكية يمكن تشغيلها بطريقتين: 
الاولى هي استقبال الاوامر المرسلة عن طريق وحدة تحكم تم بناؤها يدوياً او عن طريق التحكم بالهاتف المحمول ومن ثم تسجيل هذه الاوامر والبدء بالقيام بها اوتوماتيكياً
اما الطريقة الثانية فهي عبارة عن اكتشاف الاجسام المحيطة بالذراع اوتوماتكيتً والقيام باوامر مسجلة مسبقاً من المستخدم
 

