[bookmark: _GoBack]يكتسب مشروعنا أهمية خاصة لأن فلسطين تُعدّ من الدول التي تمتلك نسبة عالية من الأشخاص ذوي الإعاقة مقارنة بعدد السكان، ومن الضروري مساعدتهم ليعيشوا حياة طبيعية كأي شخص آخر. ومن أكبر العقبات التي تواجههم هي صعود السلالم، حيث تم اختراع كراسٍ قادرة على تسلق السلالم سابقًا. يهدف مشروعنا إلى تطوير هذا النوع من الكراسي ليكون أكثر تكاملًا من حيث الأمان وتعدد الوظائف.
تقوم فكرتنا على نظام خاص لذوي الإعاقة يحتوي على العديد من الميزات، حيث يضمن صعود السلالم بأمان من خلال استشعار الميلان وموازنة الكرسي وفقًا لزاوية ميله، كما يضمن بقاء الشخص في وضع آمن دون السقوط من الكرسي، بالإضافة إلى تمكينه من التحكم في أجهزة المنزل لاسلكيًا.
الهدف الأساسي من مشروعنا هو توفير بيئة داعمة متكاملة تُمكّن الأشخاص ذوي الإعاقة من عيش حياة طبيعية.
قمنا باستخدام نموذج مصغر عبارة عن لعبة أطفال متوفرة في السوق لتمثيل فكرة تسلق السلالم، وذلك من خلال حزام مطاطي يتمتع بتماسك قوي مع الأرض مع السماح بالحركة في نفس الوقت، مما يحقق أقل تكلفة ممكنة.
بعد ذلك، قمنا بتطوير تطبيق على الهاتف المحمول باستخدام منصة App Inventor ليعمل كنظام تحكم، حيث يتيح التحكم في الحركة والسرعة، وضمان سلامة المستخدم، والتعامل مع حالات الطوارئ، والتحكم في أجهزة المنزل عبر Wi-Fi.
استخدمنا وحدة ESP32 مع Arduino IDE لأنها تدعم الميزات التي اعتمدنا عليها، كما استخدمنا مستشعرًا قادرًا على قياس الزخم الزاوي أو الدوران على جميع المحاور الثلاثة في الكرسي لضبط ميل المقعد، مما يضيف مزيدًا من الأمان أثناء صعود السلالم.
