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ملخص المشروع : 

تشغل معالجة الصور الرقمية مكانا كبيرا في عالم التكنولوجيا حيث ان لديها المقدرة على جعل نطاق التطبيق أوسع بكثير مما كان عليه ,وأيضا الروبوتات شغلت حيزا كبيرا في مجال الصناعة خاصة ,  حيث الكثير من المصانع تحتاج الماكنات لترتيب البضائع ,واليوم ترتيب وتنظيم البضائع المنتجة يحتاج وفتا وجهدا ,بوجود الروبوتات هذا الامر يققلل من الجهد والوقت ويوفر دقة أفضل .

في مشروعنا ، سوف ندمج معالجة الصور مع الروبوت لصنع ذراع الروبوت الذي لديه القدرة على ترتيب القطع المطلوبة,.

سيتعرف الروبوت على القطعة  التي سيتم ترتيبها من خلال معالجة الصور ، ويضعها في الاتجاه المطلوب. سيتم تكرار العملية لجميع القطع حتى يتم ترتيبها جميعًا.

تكمن فائدة مشروعنا واستخدامه في المصانع. على سبيل المثال ، تستمر بعض الآلات في إنتاج عدد من المنتجات في خط الإنتاج في اتجاهات مختلفة.  بعض القطع تظهر على الخط بشكل طولي وبعضها مائل وهكذا ,يقوم روبوتنا بترتيبهم في نفس الاتجاه النهائي من أجل الذهاب إلى الوجهة النهائية بطريقة مرتبة.

يتم استخدام الروبوتات للترتيب على نطاق واسع في العديد من الصناعات والمصانع لتوفير الوقت والجهد والحصول على دقة أعلى. تم حل معظم الأخطاء التي يسببها الانسان بالعمل  بسبب بطء الأداء باستخدام هذه الروبوتات.
وعلى الجانب العملي للمشروع سيتم استخدام الاردوينو, والراسبيري ,والسيرفو موتور .
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