نبذة مختصرة:
في كثير من تطبيقات التحكم على بالروبوتات، يصبح من الصعب جدا ومعقدا في بعض الحالات التحكم بالروبوت و السيطرة عليه عن طريق ريموت أو العديد من المفاتيح المختلفة والتقليدية. مصطلح و مفهوم جديد للتحكم بروبوت عن طريق حركات وايماءات اليد و التي سوف تتحكم في نفس الوقت مع حركة الروبوت.
حركات وايماء تتحكم في روبوت سيارة باستخدام اليد بدلا من أي طريقة أخرى مثل أزرار أو عصا التحكم، وبالتالي هدف المشروع جعل لعبة ممتعة للأطفال تتكون من سيارة روبوت ويد لاسلكية ، يمكن للسيارة ان تتحرك في جميع الاتجاهات و التي بدورها تتبع الأوامر القادمة من خلال حركات وايماءات اليد المختلفة ،ايضا السيطرة على السيارة وتغيير سرعة المحركات وتسجيل حركات متتابعة لليد من أجل تكرار تحركات السيارات.
[bookmark: _GoBack]هذا المشروع القائم على الايماءات للتحكم بروبوت باستخدام اردوينو أونو للتحكم بحركات السيارة وسرعتها، وسنسور الاستشعار بالموجات فوق الصوتية لتفادي العوائق، بينما تتكون اليد من يد اردوينو نانو، ثلاثة سنسورات مقاومة متغيرة و سنسور الاتجاهات، التي من شأنها أن نفهم حركة اليد في اتجاه معين مما سيؤدي إلى حركة الروبوت في الاتجاه ذاته. يتم توصيل الروبوت واليد لاسلكيا عن طريق البلوتوث، والتي من شأنها تمكين المستخدم من التفاعل مع الروبوت بطريقة سهلة ومريحة.

