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Project’s Abstract:

يهدف المشروع إلى تطوير كلب روبوتي ذكي قادر على العمل كمساعد إرشادي وكروبوت حراسة في آن واحد. يعالج المشروع احتياجين مهمين على المستويين المجتمعي والتكنولوجي، وهما تعزيز استقلالية وسلامة المستخدمين من ذوي الإعاقة البصرية، وتوفير حل مراقبة ذاتي وموثوق. ومن خلال الجمع بين وظائف المساعدة والحماية في نظام واحد، يُظهر الروبوت الإمكانات المتزايدة للذكاء الاصطناعي والروبوتات في تحسين جودة الحياة وتعزيز السلامة في البيئات اليومية.
يعتمد التصميم على منصة روبوت رباعي الأرجل بثلاث درجات حرية (3-DOF) مستوحاة من مشروع SpotMicro مفتوح المصدر. يدمج الروبوت مستشعرات LiDAR، وكاميرا، ووحدة قياس القصور الذاتي (IMU) لتوفير الملاحة الفورية، واكتشاف العوائق، ورسم خرائط البيئة. ويمكنه مساعدة المستخدمين من ذوي الإعاقة البصرية من خلال التغذية الراجعة الصوتية ونظام حزام لمسي، كما يمكنه العمل في وضع الحراسة لتنفيذ المراقبة، واكتشاف الأجسام، وإرسال التنبيهات. ويجمع النظام بين التحكم المعتمد على ROS2، وتخطيط المسار الذاتي، ودمج بيانات المستشعرات لتحقيق تشغيل موثوق في البيئات الداخلية والخارجية.
وعلى الرغم من وجود روبوتات رباعية الأرجل مشابهة مثل Spot من شركة Boston Dynamics وSpotMicro مفتوح المصدر، فإنها تُعد منصات تجارية أو بحثية تفتقر إلى وظائف المساعدة المخصصة والحراسة. ويعمل هذا المشروع على توسيع قدراتها من خلال التركيز على مساعدة الإنسان، وإمكانية الوصول، والأمن الذاتي، مما يجعله مساهمة مبتكرة وعملية في مجال الأنظمة الروبوتية الذكية.
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