الملخص
لأن كل ما نقوم به في حياتنا اليومية يتطلب وقتًا  وفي بعض الأحيان مجهودًا إضافيًا  لنحقق ما نريد. كانت فرصة لإيجاد طريقة لمساعدة الآخرين وخاصة الأمهات لأنهن يمثلن الهدف الرئيسي في هذا المشروع من أجل مساعدتهم في توفير الوقت والجهد الضائع في ترتيب قطع الليغو لأطفالهم.
لعبة Toys Arranging Robot (TAR) هي روبوت يهدف إلى تجميع ألعاب Lego الخاصة بالأطفال  ووضعها لهم في المربع المطلوب أعلاه. وهي مصممة كسيارة متصلة بذراع آلية وعليها كاميرا موضوعة في المقدمة لغرض الكشف.
تم بناء الروبوت باستخدام مكونات الأجهزة الأساسية لروبوت السيارة
[bookmark: _gjdgxs]محركات التيار المستمر والجسور الأفقية وأجهزة الاستشعار بالموجات فوق الصوتية ومكونات الأجهزة الأساسية لـ a
الذراع الروبوتية وهي محركات مؤازرة ، وكلها متصلة بـ Arduino كوحدة تحكم. و
OpenCV مع python لاكتشاف Lego عبر Raspberry Pi والكاميرا الخاصة به
