[bookmark: _GoBack]إننا نعيش اليوم في كلمة مفادها أن الروبوتات يمكنها فعل كل شيء تقريبًا للبشر ، من صنع الطعام إلى إجراء عمليات جراحية معقدة في الدماغ ، ولعب ألعاب عقلية صعبة مثل لعبة الشطرنج و 8 ملكات وما إلى ذلك.


من هذه النقطة ، عملنا على مفهوم مماثل في هذا المشروع وقمنا بتحسين روبوت حل المتاهة باستخدام متاهة ديناميكية ، لأن هذا النوع من الروبوتات أصبح مثيرًا للاهتمام وعصريًا للغاية ، لأنه يحل محل الدور البشري في التفكير والتحليل باستخدام المتحكمات الدقيقة وأجهزة الاستشعار الفعالة .

قام المشروع بإنشاء وتنفيذ روبوت حل المتاهة ذي العجلتين ، والذي لديه القدرة على حل المتاهة نفسها. ومتاهة ديناميكية يمكن التحكم فيها من خلال تطبيق Android للجوال. تتشابه عملية حل المتاهة مع كيفية عمل الإنسان. قبضة الإنسان تحليل الوضع المحيط والخيارات المتاحة واختيار واحد ثم انتقل مع الاتجاه الذي تم اختياره وإكمال هذا الطريق حتى الوصول إلى النهاية. وبالمثل ، سيتم استلام المعلومات من أجهزة الاستشعار وتفسيرها بواسطة متحكم. بعد ذلك ، سيقرر المتحكم الدقيق اتجاه الذهاب ويرسل الأوامر إلى الروبوت للذهاب في هذا الاتجاه.

في هذا المشروع ، قمنا ببناء روبوت حل متاهة بعجلتين باستخدام متاهة لاسلكية متحكم فيها. يتألف الروبوت من وحدات تحكم دقيقة من Arduino ، وأجهزة استشعار بالموجات فوق الصوتية ، وتقنية Bluetooth ، وتطبيق android ، ومحركات ، وعجلتان. كان قادرا على الاستقرار في الطائرة أفقيا.
