ملخص مشروع تخرج

تم تصميم المشروع لإعطاء عرض لمستوى المياه في الخزان والتحكم في محرك المضخة حسب الحاجة.
في هذا المشروع القائم على مؤشر مستوى المياه التلقائي ومشروع التحكم ، سنقوم بقياس مستوى الماء باستخدام أجهزة الاستشعار بالموجات فوق الصوتية. يعتمد المبدأ الأساسي لقياس المسافة بالموجات فوق الصوتية على ECHO
عندما تنتقل الموجات الصوتية في البيئة ، فإنها تعود إلى الأصل مثل ECHO بعد الاصطدام بأي عائق. لذلك علينا فقط حساب وقت السفر لكلا الصوتين يعني وقت المغادرة ووقت العودة إلى الأصل بعد الضرب على أي عقبة. وبعد إجراء بعض العمليات الحسابية ، يمكننا الحصول على نتيجة هي المسافة.
يتم استخدام هذا المفهوم في مشروع التحكم في المياه الخاص بنا حيث يتم تشغيل مضخة محرك المياه تلقائيًا عندما ينخفض ​​مستوى الماء في الخزان.
وبحلول هذا الوقت و bywi-fi ، سيتم إرسال إشارة إلى الهاتف المحمول من نظام الاتصال حول كل من مستوى المياه وحالة الارتطام وسيتم إرسال رسالة التشكل للموافقة على العملية أو رفضها.
