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مشروعنا يتمثل بـ روبوت تجنب عقبات وبحث مصمم خصيصا للعب كرة القدم في منطقة صغيرة الحجم وثابتة وفقا للقواعد واللوائح. ويتكون هذا الروبوت من آلية تحرك، ومراقبة الحركة وتجنب  العوائق والبحث عن الكرات، ويتم التحكم بها من قبل لوحة التحكم الخاصة التي تستخدم متحكمات لتنفيذ قرارات نظام البرمجيات ونقلها إلى الروبوت الميكانيكي وباستخدام أجهزة الاستشعار والكاميرا من أجل العثور على الكرة ودفعها ضمن كماشة مثبتة في الامام حتى تصل إلى الهدف.

والهدف من هذا المشروع هو الترفيه باستخدام الروبوت واجراء مسابقات والعاب فيه

نحن نخطط لاستخدام اردوينو كيت ، والاستشعار باستخدام الامواج فوق الصوتية ، جسم السيارة، المحركات، الكاميرا والعديد من المكونات الإلكترونية والميكانيكية الأخرى.
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