   هذا المشروع عبارة عن ذراع الية يتم التحكم بها مباشرة من خلال ذراع بشرية , حيث تم تشكيل ذراع الية بشكل مشابه للذراع البشرية وتم تثبيت ماتورات عليها وربط الاصابع مع هذه الماتورات بحيث تعطينا القدرة على التحكم بالاصابع وزاوية انثنائها من خلال التحكم بزاوية دوران الموتور .
  
اما بالنسبة للذراع البشرية , قمنا بتثبيت نوع معين من السنسورات على قفاز يقوم بتحسس زاوية انثناء الاصابع حيث تم تثبيت 
خمس سنسورات على كل اصبع سنسور .
 
[bookmark: _GoBack] بالنسبة لالية عمل الذراع , عند قيام مرتدي القفاز بتحريك احد الاصابع سوف يقوم السنسور بارسال اشارة لوحة الاردوينو لتقوم بمعالجتها باستخدام كودات برمجية معينة وتحويلها الى قرائة تفهم من قبل الماتور ثم ترسل الى الموتور 
الذي يتحكم بالاصبع المقابل للاصبع الذي تم تحريكه فيتحرك الموتور بزاوية مماثلة لزاوية انثناء القفاز ساحبا معه الاصبع 
 
 وبذلك نكون قد صممنا ذراع الية يمكننا التحكم بها من بعد وبدقة عالية  

