الخلاصة
في هذا المشروع تم استخدام تقنية روبوت الطوارئ اللاسلكي مع الذراع لتنفيذ رؤيتنا على الروبوت الخاص بنا...
وتم التحكم فيه من تطبيق الهاتف المحمول لنقله او لنقل بعض الأهداف من مكان الى اخر مع إمكانية التصوير المباشر عن طريق الكاميرا المثبتة على الذراع ,ويمكن للمستخدم من الوصول للوحة التحكم بحركة المركبة والذراع للقيام ببعض الأمور الخطيرة نيابة عن البشر.
لذلك تم استخدام المتحكمات الدقيقة للتحكم في كل من محركات الذراع والمركبة وتم انشاء صفحة ويب للتحكم في الروبوت عن طريق لغات البرمجة المختلفة ويتم ارسال الأوامر عن طريق صفحة الويب سواء من الهاتف المحمول او أي جهاز اخر الى المتحكمات الدقيقة عن طريق الواي فاي.   
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