
Graduation Project 2 Abstract 

Aurora is the implementation of a self-driving car, that uses image processing 

to detect the direction of the street and move along the angle, in addition to 

the detection and recognition of traffic road signs and traffic lights. The 

outcome which is the behavior of the car and the movement, is gained as a 

result of the processing of the former inputs with the help of a few 

techniques and algorithms. It was developed using a mini robot car skeleton 

installed with motors at the wheels, connected to a raspberry pi controller 

as well as a camera module and other additions. Tested on a miniature path 

with models of traffic signs and lights. This device is aimed to improve the 

quality of driving on the road and to reduce traffic accidents as the robots 

cannot be distracted as humans, with the inclusion of an obstacle detection 

system to avoid sudden collisions. It can also be useful in other applications 

like an inside robot.  

2ملخص مشروع تخرج   

Aurora اتجاه الشارع هو تطبيق لسيارة ذاتية القيادة تستخدم معالجة الصور لاكتشاف 
 وإشاراتإشارات المرور  والتحرك على طول الزاوية ، بالإضافة إلى الكشف والتعرف

عالجة المدخلات السابقة جة مالحركة ، نتي . والنتيجة هي سلوك السيارة والضوئية
 بعض التقنيات والخوارزميات.بمساعدة 

تم تطويره باستخدام هيكل عظمي لسيارة روبوت صغير مثبت بمحركات على العجلات 
 بالإضافة إلى وحدة كاميرا وإضافات أخرى. Raspberry Piمتصل بوحدة تحكم ،

 لأضواء.تم اختباره على مسار مصغر مع نماذج إشارات المرور وا
الحوادث يهدف هذا الجهاز إلى تحسين جودة القيادة على الطريق وتقليل حركة المرور

لتجنب  نظام كشف العوائقحيث لا يمكن تشتيت انتباه الروبوتات كبشر ، مع إدراج 
 روبوت داخلي. الاصطدامات المفاجئة. يمكن أن يكون مفيدًا أيضًا في تطبيقات أخرى مثل

 


