

فكرة المشروع عبارة عن روبوت يبحث عن القمامة على الأرض ثم يزيلها
وذلك عن طريق الشفط وينظف مكانه. هذه الفكرة جاءت خصيصًا لمساعدة الناس بشكل خاص
كبار السن، الذين يعانون من مشاكل جسدية وصحية، حيث يدور الروبوت
تلقائيًا باستخدام خوارزمية تسمى Wall Follow.
عندما تكون المسارات مغلقة في كل الاتجاهات، يدخل الروبوت في حالة طريق مسدود
ثم يدور 360 درجة للعثور على مسار بديل. بالإضافة إلى ذلك، يتم التحكم فيه عن طريق
بلوتوث. وبناء على ملاحظتنا للروبوتات الضخمة في المصانع الكبيرة التي تقوم بذلك
التنظيف، يتم توجيه هذه الروبوتات من قبل المستخدم إلى المسارات التي في نهايتها
الأماكن المخصصة لتفريغ الأوساخ، لذلك قمنا بتمثيل هذه المسارات بالخط الأسود،
ويمكن للروبوت أن يتجنب أي عوائق في طريقه إلى منطقة مكب النفايات وعلى الأغلب
وفي الطرف الآخر أحد العمال الذي يقوم بتفريغ التراب من المكان المخصص له
الروبوت، والروبوت الذي بنيناه يعطي بعض المعلومات التي تسهل الأمر عليه
المستخدم، مثل نسبة الشحن باستخدام المستشعر، كما أنه يعطي
نسبة الماء في الخزان المستخدم للتنظيف.
عندما ينتهي الروبوت، يرسل رسالة إلى الهاتف المحمول للإشارة إلى أنه قد فعل ذلك
تم الانتهاء.

