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كان التنقل موضوعًا مهمًا للبحث لسنوات عديدة. لطالما كان الناس مهتمين بتطوير الأجهزة والتقنيات والتطبيقات التي تساعدهم في العثور على مواقعهم ، وتساعد في التنقل إلى الوجهات. وفقًا لدراسة حديثة أجريت على مستخدمي الهواتف المحمولة ، استخدم حوالي 95٪ من المستخدمين الذين يمتلكون جهاز هاتف ذكي تطبيق خرائط مرة واحدة على الأقل ، بينما استخدمه 80٪ من المستخدمين أكثر من 10 مرات خلال فترة الدراسة ، مما يشير إلى أن الخرائط قيد الاستخدام اليومي لمعظم مستخدمي الهواتف الذكية. التنقل يتطلب معرفة الموقف الحالي. كان توافر التكنولوجيا الرخيصة المتوفرة عالميًا والتي تدعم تحديد المواقع الحالي من خلال نظام تحديد المواقع العالمي (GPS) قوة دافعة رئيسية في شعبية تطبيقات الملاحة للأجهزة المحمولة. منذ أن أصبح نظام تحديد المواقع العالمي (GPS) شائعًا على نطاق عالمي ، كان من المتوقع دائمًا أن يتوفر حل عالمي مماثل للتنقل الداخلي عاجلاً وليس آجلاً. يطرح نظام تحديد المواقع العالمي (GPS) مشاكل معروفة إذا تم استخدامه في الداخل ، نظرًا لمتطلباته للحصول على خط رؤية واضح مع الأقمار الصناعية التي تدور حول الأرض لتحديد المواقع بدقة. لا تقدم التكنولوجيا الحالية إجابة مباشرة لنظام الملاحة المحمول الداخلي العالمي منخفض التكلفة والذي لا يتطلب أي تثبيت أو بنية تحتية مخصصة ، حيث تعتمد أنظمة الملاحة الداخلية غالبًا على تقنيات مخصصة تستخدم الموجات فوق الصوتية أو ترددات الراديو والأشعة تحت الحمراء.
في هذا المشروع ، سننشئ تطبيقًا يستخدم ARcore من Google لإنشاء نظام تنقل داخلي دقيق ، وسنستخدم الوحدة والمثبتات السحابية والحوسبة السحابية لإنشاء أفضل نظام تنقل نستطيع.
هناك الكثير من الشركات التي تحاول حاليًا إنشاء نظام تنقل داخلي مثل خرائط Google الداخلية ومشاريع وادي السيليكون الأخرى ، ولكن لا توجد تطبيقات متاحة توفر التنقل الداخلي بالواقع المعزز
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