
Abstract 

يستخدم النظام آلية رافعة لنقل السيارات من منطقة سطحية محددة إلى خلايا فردية مرتبة في 

تحت الأرض. الهدف الأساسي من هذا المشروع هو توفير حل  N x M تكوين مصفوفة

مناسب وفعال لوقوف السيارات في المناطق الحضرية ذات المساحة السطحية المحدودة لوقوف 

يتضمن النظام صفحة ويب خاصة بالمسؤول تسمح بذلك. يقوم النظام تلقائياً بتعيين  السيارات.

خلية متاحة لركن السيارة، مما يؤدي إلى تحسين استخدام المساحة وضمان وجود مساحة 

لوقوف السيارات عند الوصول. ستكون هناك أجهزة استشعار تستخدم لاكتشاف ما إذا كانت 

ها، كما توجد أجهزة استشعار في كل مكان لوقوف السيارات )خلية( هناك سيارة تحتاج إلى ركن

لركن سيارته، كما  RFID للتأكد من ركن السيارة بنجاح. سيحصل المستخدم على بطاقة

سيستخدم هذه البطاقة لإرجاع السيارة إلى نقطة التجمع. سيقوم النظام بالحصول على سيارة 

وباستخدام هذه الطريقة، يمكن للمستخدمين تأمين  المستخدم وإيقافها في أقرب خلية فارغة،

 .مكان لوقوف السيارات مسبقاً دون الحاجة إلى معايير محددة للاختيار


