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Project’s Abstract:

الهدف من هذا المشروع هو تطوير روبوت ذكي مُحسّن للتنقل بكفاءة في المتاهات المعقدة. وسيتميز هذا الروبوت بسرعته الاستثنائية في حل المتاهات، وذلك من خلال تحسين الخوارزمية التي تحكم حركته. يتضمن هذا التحسين تحكمًا دقيقًا في سرعة المحركين الأيمن والأيسر.
[bookmark: _GoBack]
وقد تم تجهيز الروبوت بأجهزة استشعار خاصة، مثل جهاز استشعار الألوان لاكتشاف نقطة البداية والنهاية للمتاهة، وأجهزة استشعار بالموجات فوق الصوتية لفهم محيطه. كما يحتوي الروبوت على شاشة LCD لتزويد المستخدم ببعض إحصائيات البيانات. يحتوي الروبوت على 3 أجهزة استشعار بالموجات فوق الصوتية تكتشف ما إذا كان هناك جدار محيط به. بالتوازي مع جهاز الاستشعار بالموجات فوق الصوتية، سيكون هناك جهاز استشعار للألوان لاكتشاف ما إذا كان الروبوت يصل إلى النقطة الأخيرة في المتاهة. كما ستزود شاشة LCD المستخدم بالبيانات الثابتة. بالإضافة إلى ذلك، سيتم استخدام مصابيح LED كمؤشرات للحالة الحالية. لدينا وحدة تحكم رئيسية واحدة لتحديد المسار والتحكم في حركة الروبوت. ستوفر جميع أجهزة الاستشعار البيانات إلى الوحدة الرئيسية للروبوت، مما يساعده على اختيار المسار عبر المتاهة مع تجنب العوائق. سنستخدم Arduino كوحدة التحكم الرئيسية.

الميزة الرئيسية المهمة للروبوت الخاص بنا هي حفظ المسار، بعد أن يكمل الروبوت حل المتاهة بأكملها، سيتم حفظ المسار الصحيح داخل الروبوت، لذلك إذا عاد الروبوت إلى نقطة البداية، ليست هناك حاجة لاكتشاف أي عقبات منذ ذلك الحين الروبوت لديه المسار بالفعل، وسيكون هناك أيضًا زر لإزالة المسار المحفوظ لحفظ مسار جديد في المتاهة.
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