يركز هذا المشروع على تصميم وتطوير سفينة ذكية قادرة على أداء مهام متعددة، بما في ذلك التحكم في الحركة بشكل مستقل ومراقبة البيئة.

تعمل السفينة ببطارية ليثيوم قابلة لإعادة الشحن بجهد 12 فولت، ويتم تنظيم الجهد إلى 6 فولت باستخدام محول جهد. يتكون الهيكل الرئيسي من مكونات بلاستيكية مطبوعة بتقنية ثلاثية الأبعاد، ويتم الدفع بواسطة محركين تيار مستمر.

يتم التحكم في السفينة عبر شبكة (Wi-Fi) باستخدام ESP32 and ESP32-CAM مما يتيح التشغيل عن بُعد.

لتعزيز الملاحة، تم دمج مستشعر فوق صوتي لاكتشاف العوائق وتجنبها. بالإضافة إلى ذلك، تم تجهيز السفينة بمستشعرات مختلفة على سطحها، بما في ذلك مستشعر اللهب ومستشعر الغاز، للكشف عن المخاطر مثل الحرائق أو تسربات الغاز.

كما تعرض شاشة LCD تحديثات الحالة في الوقت الفعلي، بينما يعمل الجرس كنظام إنذار في حالات الطوارئ.

تشمل المكونات الوظيفية الأخرى نظام مرساة يمكن رفعه أو خفضه، بالإضافة إلى مضخة مياه يمكن تفعيلها في حالة نشوب حريق. أظهرت نتائج الاختبار فعالية في التحكم في الحركة، مع بعض القيود الطفيفة بسبب مقاومة الرياح. تمكنت السفينة من تجنب العوائق بشكل موثوق، وقدمت المستشعرات قراءات دقيقة بمعدل خطأ منخفض إلا أن مستشعر اللهب تأثر بشكل طفيف بظروف الإضاءة العالية.

ينجح هذا المشروع في تنفيذ سفينة ذكية بقدرات مستقلة، وميزات تحكم عن بُعد، ونظام مراقبة أمني، مما يجعلها نموذجًا واعدًا لتطبيقات الملاحة البحرية ومراقبة البيئة.
