الخلاصة:
لأن الوقت قيم وضروري ولتجنب قضاء وقت الموظف في توصيل البضائع وخدمات التوصيل،قمنا بعمل سيارة تقوم بالمهمة المستقلة ، لذا بدل من ارسال البضائع مع موظف يتم ارسالها عبر هذه السيارة.
مشروعنا هو سيارة شبه مستقلة وهذا يعني أن هناك كاميرا متصلة مع السيارة التي تمكن السيارة لالتقاط الصور من الأمام ثم تتحرك وفقا لاشارات المرور (علامات تظهر اتجاه السيارة اليسار أو اليمين والنهائي المكان المقصود ).
في مشروعنا هناك نظامين نظام اردوينو مسؤول عن حركة السيارة ونظام الراسبري باي 2  مسؤول عن تحليل الاشارة وبناء عليها يبعث اشارة للاردوينو لتتحرك الحركة المناسبة لتلك الاشارة.
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